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Kentekenherkenning

Praktische richtlijnen voor hitrate, foutpercentage en camera-opstellingen.

De technische uitgangspunten uit het Parkingware-bronadvies zijn behouden. De presentatie is vernieuwd
voor 2026.
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De twee cijfers die ertoe doen
Hitrate

De hitrate is het percentage voertuigen waarvan een kenteken wordt gevonden. Verkeerde uitlijning of
positionering kan ervoor zorgen dat kentekens niet volledig in beeld komen.

Foutpercentage

Naast camera, IR-belichting en herkenningsengine zijn camerahoek, hoeveelheid IR-licht, vuile of
beschadigde platen, voertuigtype en kentekenpositie bepalend.
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Standaard terminalopstelling
achter de slagbhoom

Terminal op het eiland circa 2 meter achter de slagboom. Ideale positie in het bronadvies: H 0,75 m, A 1,5
m en B 5 m bij lusactivatie.

2 Opstellingen

2.1 Standaard terminal opstelling achter de slaghoom

Door toepassing van kentekenterminals wordt een veel betere hoek,
kentekencamera t.o.v. kenteken, gerealiseerd. Hierdoor is de kans op fouten

lager.

« Standaard een terminal behuizing op het elland 2 meter achter de slag-
boom. De ideale positie= H 0,75mitr. A 1.5mtr, B Smtr. (B=afstand op mo-

ment lus activatie voertuig).
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Minder dan 2 meter achter de
boom

Een kortere afstand vergroot de horizontale hoek en kan het foutpercentage verhogen. Voorkeur: <=20
graden; maximum in het bronadvies: 30 graden.

2.2 Aandachtspunt bij de opstelling minder dan 2 meter

achter de boom

Een opstelling korter achter de slagboom gaat ten koste van het foutpercentage

i.v.m. het groter worden van de horizontale hoek camera-kenteken.

Ervaringen wijzen uit dat bij een opstelling met de camera 1 meter achter de

slagboom, het foutpercentage mogelijk enkele * omhoog kan gaan.

Bij een opstelling met de camera minder dan een meter achter de slagboom gaat

het foutpercentage mogelijk viff *+ of meer procenten omhoog kan gaan.
“1 De gencemde waardes zijn bij benadering en afhankelijk van omstandigheden
en kwaliteit/positie van aangeboden kentekens. Met een nulmeting kunnen

werkelijke waardes worden bepaald.

Voorbeeld van hetzelfde kenteken onder normale en te grote hoek:

&8 KL

Mormale hoek Hoek te groot (meer tijd & meer fouten)

De hoek van camera moet niet te groot zijn. Bij voorkeur <=20 graden. Maximale

de hoek is 30 graden.

Adviesdocument Kenlekenharkanning Parkingware Copyright 2024 Pag. 6 of 14

Technische referentie uit het oorspronkelijke adviesdocument.

PARKINGWARE | KENTEKENHERKENNING 5



Meer dan 3 meter achter de boom

Kan vertraging geven wanneer een voorganger langzaam oprijdt; het tweede kenteken komt later in beeld.

2.3 Aandachtspunt bij de opstelling meer dan 3 meter

achter de boom:

Deze opstelling kan tot tijdvertraging leiden bij het langzaam oprijden van de
voorganger. Het kenteken van het tweede voertuig komt hierdoor later in beeld.
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Camera voor of in de slagboom

Volgens het bronadvies de minst correcte opstelling. Bij kort achter elkaar oprijdende voertuigen kan het
tweede kenteken buiten beeld komen.

2.4 Camera voor of in de slaghoom

De minst correcte opstelling is het plaatsen van de camera voor de slagboom.
Hiermee zal de hitrate omlaag gaan, omdat voertuigen niet goed in beeld kunnen

komen indien ze kort achter elkaar oprijden.

Afb. Tweede voertuig rijdt mee met de voorganger.

Het kenteken van voertuig twee komt niet/niet geheel in beeld (zie oranje pijl)
tijdens het oprijden. In stilstand is het kenteken geheel buiten beeld.
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Slagboom en schuifpoort

Bij bedrijventerreinen adviseert het document een slaghoom voor de schuifpoort. Bij brede rijpbanen en
vrachtverkeer wordt circa 4 meter achter de slagboom genoemd.

2.5 Terminal met slagboom en schuifpoort

Op bedrijventerreinen waarbij het terrein is afgesloten met een schuifpoort
adviseren wij een slaghoom voor de schuifpoort te plaatsen om:

+ de doorstroomsnelheid te verhogen;

« treintje rijden te voorkomen;

« aanrijden van schuifpoort te voorkomen.

Het advies is de terminal 4 meter achter de slagboom te plaatsen omdat de

rijbanen over het algemeen breder zijn en vrachtauto's andere kentekenlocaties

op voorkant heeft dan personenauto’s. ‘
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Vrachtwagens

De standaard camerahoogte houdt rekening met vrachtwagens met laag of verzonken gemonteerde
kentekenplaten.

De hoogte van de standaard camera is ideaal vanwege de DAF vrachtwagens

welke de kentekenplaat in de bumper hebben ‘verzonken'

Afb. DAF Truck met kenteken ‘verzonken' in de bumper en nog aantal typische
kentekenlocaties op voorkant.

Advissdocument Kantekenharkanning Parkingware Copyright 2024 Pag. 10 of 14

Technische referentie uit het oorspronkelijke adviesdocument.

PARKINGWARE | KENTEKENHERKENNING 9



Speedgate

Camera laag aan de zijwand, binnen het eiland. Advieshoogte 0,7-1,0 meter; bij voorkeur <=20 graden.

2.6 Camera bij speedgate opstelling

In geval van een speedgate opstelling is het mogelijk een camera laag aan de
zijwand van de speedgate te monteren. Zorg dat de camera binnen het eiland
blijit

-

Advies camerahoogte bij wandmontage tussen 1,0 en 0,7 meter. De hoek van
camera moet niet te groot zijn. Bij voorkeur <=20 graden. Maximale de hoek is 30
graden.
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Wandmontage

Aan bestuurderszijde als er geen ruimte achter de boom is. Vermijd te grote verticale en horizontale
hoeken.

2.7 Camera aan de wand

Indien er geen ruimte achter de boom is dan kan de camera aan de wand aan
bestuurderszijde gemonteerd worden.

Aandachtpunt van camera hoger plaatsen:

Afstanden kunnen worden ingevoerd en gecontroleerd in “Parkingware
camerahoek calc.xls™. Aandachispunt is dat de hoeken niet te groot worden. Dus
niet te hoog en niet te ver uit de as van de rijbaan. Bij voorkeur ==20 graden.

CoamtE L
Afb. Nadeel van grote verticale hoek.
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Plafondmontage

Als eiland- en wandmontage niet mogelijk zijn: niet hoger dan circa 2 meter en circa 5-7 meter van de
slaghoom.

2.8 Camera aan het plafond

Indien eiland en wand opstelling niet mogelijk zijn dan is een plafond opstelling
een optie. Ervan uitgaande dat de camera niet hoger dan 2 meter wordt geplaatst

en de afstand camera - slagboom tussen de 5 en 7 meter is.

t langzaam oprijden van de voorganger.

Afb. Madeel van grote verticale hoek.

Met deze opstelling is er kans op vertraging wanneer een voorgaand voertuig

langzaam oprijdt (uit het beeld) en op hetzelfde moment een nieuwe voertuig

voor de boom staat.
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Do’s & don’ts

Verkeerde rijbaanzijde of montage ter hoogte van de boomarm kan kentekens gedeeltelijk blokkeren.

2.9 Do’s and Don’ts

Afb. Praktijkvoorbeeld van verkeerde cameraopstelling aan rechterkant rijpaan.

Hierdoor komen kentekens van Alfa Romeo's niet volliedig in beeld. Tevens staat
de camera ter hoogle van de boomarm waardoor bij file op de uitgang kenteken
niet of niet volledig in beeld komen.
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Samengevat

Zorg dat het kenteken volledig in beeld komt, beperk de camerahoek, houd rekening met voertuigtypen en
voorkom blokkade door boomarm, filevorming of voorgangers. Gebruik bij twijfel een nulmeting.
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